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1. はじめに 

1.1. 利用環境 

本システムを利用するのに際し、利用者のパソコンおよび通信環境に制限がありますので、ご注

意ください。 

（1） パソコン 

本システムは、本操作マニュアル作成時点での下記環境にて、動作確認をしております。 

OS ：  

Microsoft Windows 10 

インターネットブラウザ ： 

Microsoft Edge(Chromium) 、Internet Explorer 11、Google Chrome、Firefox 

 

（2） 通信環境 

本システムは、インターネットから利用することができます。 

 

1.2. システムの問い合わせについて 

本システムに関するご質問やトラブル等につきましては、以下までご連絡ください。 

 

住友重機械建機クレーン株式会社 

〒110-0015 東京都台東区東上野６丁目９番３号 

TEL 03-3845-1386 / FAX 03-3845-1379 

ＵＲＬ ： http://www.hsc-cranes.com/j/ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

こちらから 

お問い合わせ 

http://www.hsc-cranes.com/j/
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2. 操作方法 

2.1. システムの起動 

インターネットブラウザを起動し、当社Ｗｅｂサイト(以下URL)にアクセスし

てください。 http://www.hsc-cranes.com/j/ 

【技術情報】の【クレーン接地圧シミュレーション】をクリックします。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2.2. 利用規約に同意 

利用規約を確認のうえ、【規約に同意して、シミュレーションする】を 

クリックします。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

本システムに関するお問合せは、

画面左下の【お問合せ】からご連

絡ください。 

補 足 

http://www.hsc-cranes.com/j/
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2.3. 機種を選ぶ 

シミュレーションする機種を選択します。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2.4. 本体の仕様を選ぶ 

機種を選ぶと、その機種の選択可能な本体仕様を表示します。 

本体仕様、各種ウエイト、シュー、姿勢等の機種により選択可能な項目

について選択を行います。（必須） 

また、計算可能な機種については、旋回角度を入力します。（任意） 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

一覧に掲載されていない機種に

関しては、個別にお問合せくださ

い。なお、30ｔ 未満のショベルベ

ースのクレーンは日立建機、住友

建機の取り扱い製品もございま

す。 

補 足 

機種名の右横にスペックカタログ

へのリンクが表示されます。クレ

ーンタイプの仕様や定格総荷重

表などをご覧いただけます。 

タワー（ラフィング）のカタログは

製品一覧よりご覧下さい。 

補 足 

 

 

 

 

補 足 

旋回角度 



2．操作方法 

6 / 15 

2.5. クレーン仕様の作業姿勢で接地圧を計算する 

1) フロント仕様から【クレーン】を選択し、【機種本体仕様を決定する】

をクリックします。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2) 作業条件としてブームマスト、ブーム種類、ブーム長さ等機種によ

り選択可能な項目が表示されます。 

利用可能な作業条件の中から、選択します。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

機種選択画面に戻る場合は、【機

種・本体仕様の選択に戻る】をク

リックしてください。ブラウザの【戻

る】は利用すると、入力内容がク

リアされることがありますのでご

注意ください。 

注 意 
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3) ジブ種類、補助シーブの有無、長さ、オフセット角度を選択します。 

※ 選択したジブ種類に応じて仕様が限定される場合は、自動的に選

択されます。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

4) つり荷位置、作業半径またはブーム角度、掛け数、つり荷重（フッ

ク、つり具を含む）を入力し、【計算する】をクリックします。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

作業半径またはブーム角度は、

どちらかの入力になります。両方

入力した場合は、チェックされて

いる項目が優先されます。 

注 意 

作業半径、ブーム角度は少数第

１位まで、つり荷重は少数第２位

までの入力が可能です。 

補 足 

ショートジブ、クレーンジブ仕様で

計算する場合は、スペックカタロ

グを参考に適応するブーム長さを

選択してください。 

注 意 

ブーム角度は適正な作業範囲内

で入力してください。 

注 意 

 

 

 

フックを吊るさない場合がある計

算では、掛け数、つり荷重ともに

０を入力して計算を行います。 

補 足 
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5) 計算結果が表示されます。 

出力する場合は、画面下の【印刷する】をクリックします。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

6) 印刷用画面が表示されます。ブラウザの印刷機能を利用し、出力

します。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

計算条件を変更して再計算する

場合は、【機種・本体仕様の選択

に戻る】や【作業条件の選択に戻

る】をクリックします。 

補 足 
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2.6. タワー（ラフィング）仕様の作業姿勢で接地圧を計算する 

1) フロント仕様から【タワー（ラフィング）】もしくは、ラフィング（吊り荷

位置）を選択し、【機種本体仕様を決定する】をクリックします。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2) 作業条件として、選択された機種に対応したタワーブームの情報

を選択、入力します。 

※機種に応じて仕様が限定される場合は、自動的に選択されます。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

タワー角度は適正な作業範囲内

で入力してください。 

注 意 

補 足 

スーパーリフト仕様の機種につい

ては、ラフィングの中でフック吊り

可能位置を指定します。 
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3) 選択された機種に対応したジブの情報を入力します。 

※ 選択したジブ種類に応じて仕様が限定される場合は、自動的に選

択されます。 

※  

※  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

4) つり荷位置、タワーブーム角度、作業半径またはブームもしくはジ

ブ角度、掛け数、つり荷重（フック、つり具を含む）を入力し、【計算

する】をクリックします。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

5) 

 

 

作業半径またはブーム角度は、

どちらかの入力になります。両方

入力した場合は、チェックされて

いる項目が優先されます。 

注 意 

タワージブ角度は適正な作業範

囲内で入力してください。 

注 意 

フックを吊るさない場合がある計

算では、掛け数、つり荷重ともに

０を入力して計算を行います。 

補 足 
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計算結果が表示されます。 

紙に出力して利用する場合は、【印刷する】をクリックします。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

6) 印刷用画面が表示されます。 

ブラウザの印刷機能を利用し、出力します。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

計算条件を変更して再計算する

場合は、【機種・本体仕様の選択

に戻る】や【作業条件の選択に戻

る】をクリックします。 

補 足 
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2.7. 本体のみ（フロントアタッチメントなし、カウンタウェイトあり）で 

接地圧を計算する 

1) 対応した機種では、本体のみでの計算を選択する事ができます。

姿勢選択から【本体のみ】を選択し、【計算する】をクリックします。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2) 計算結果が表示されます。 

紙に出力して利用する場合は、【印刷する】をクリックします。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

計算条件を変更して再計算する

場合は、【機種・本体仕様の選択

に戻る】をクリックします。 

補 足 

本体のみとは、ブーム等のフロン

トアタッチメントを除いた仕様で

す。カウンタウェイトおよびクロー

ラは含まれます。 

補 足 
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3. 計算結果画面 ～表の意味～ 

計算結果画面の表は以下の意味になります。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

項目名 内容 

ブームの方向 クローラに対しブームがどの方向を向いているかを表します。 

旋回角度 旋回角度を表します。最大接地圧時の旋回角度が確認できます。 

Aクローラ反力（RA） Ａクローラ（右クローラ）の反力を表します。 

Bクローラ反力（RB） Ｂクローラ（左クローラ）の反力を表します。 

Aクローラ接地圧前（QAF） Ａクローラ（右クローラ）の前方接地圧を表します。 

Aクローラ接地圧後（QAR） Ａクローラ（右クローラ）の後方接地圧を表します。 

Bクローラ接地圧前（QBF） Ｂクローラ（左クローラ）の前方接地圧を表します。 

Bクローラ接地圧後（QBR） Ｂクローラ（左クローラ）の後方接地圧を表します。 

接地圧長さ（L） クローラに掛かる接地圧の長さを表します。 

分布形状 接地圧がどのように（台形または三角形）分布しているかを表します。 
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項目名 内容 

タイヤ接地圧（QT） 外部ウエイトのタイヤ接地圧を表します。 

ポンツーン接地圧（QP） 外部ウエイトのポンツーン接地圧を表します。 

 

本体仕様により、表示される計算結果表示は以下の内容になります。 

本体仕様 計算結果 

標準 クローラクレーン本体（日本建設機械化協会方式） 

スーパーリフト クローラクレーン本体が以下の状態の時（日本建設機械化協会方式） 

外部ウエイト懸垂張力：小・ロングマスト起伏張力：大 

外部ウエイト懸垂張力：大・ロングマスト起伏張力：小 

外部ウエイト接地圧（概算値） 

水平堅土上に設置した場合の外部ウエイト接地圧 
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変更履歴 

 

順番 バージョン 日付 変更者 主な変更内容 

1 Ver. 1.0 2011/11/15 松井 暁子 新規作成 

2 Ver. 2.0 2015/9/9 松井 暁子 トップページ差替え 

3 Ver. 3.0 2018/4/6 松井 暁子 社名、ブランド名変更 

4 Ver. 4.0 2021/7/21 佐藤 克幸 任意の旋回角度とロープ掛け数

の入力項目追加 

5 Ver. 5.0 2022/7/6 佐藤 克幸 スーパーリフト対応機種追加にと

もなう入出力項目の追加記載 

 


